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PREFACIO

Después de cinco afios de estudio y dedicacion a nuestras respectivas carreras
llegd el momento de buscar un tema para desarrollar nuestro trabajo de graduacion.
Todos los integrantes del grupo buscabamos un tema que representara un reto a
nuestros conocimientos, pero al mismo tiempo fuera una contribucién a nuestro pais. De
ahi nace la necesidad de buscar un tema de Megaproyecto que cumpliera las

expectativas de todos los integrantes.

En los ultimos afios la Universidad del Valle de Guatemala ha trabajado en varios
proyectos con orientacion biomédica y control no convencional. En 2010 existio el
proyecto de disefiar e implementar una proétesis transumeral y también empezé el
desarrollo de métodos de control no convencionales con el proyecto ANIMA. El siguiente
afio se complet6é el proyecto INNOVA, el cual consistié de disefiar e implementar el
prototipo de una silla de ruedas capaz de subir gradas controlado mediante

electroencefalografia.

Junio del afio 2011 era la ultima fecha para determinar el Megaproyecto. Nos
reunimos un grupo de estudiantes de diferentes carreras, interesados en hacer algo de
beneficio para la sociedad. Se propuso al departamento de Electrénica la elaboracion, ya
no del prototipo, sino de una silla de ruedas a escala real disefiada para subir gradas,
pensando en que podria ser utilizado por personas con diferentes discapacidades fisicas.

Es a partir de esto que naci6 el Megaproyecto Profectus, control no convencional
e implementacién de una silla de ruedas eléctrica capaz de subir gradas, controlada a
través de electromiografia, y apoyada mediante vision por computadora. El nombre
Profectus es una palabra en latin que significa mejora, progreso o crecimiento. Junto al
equipo de trabajo consideramos el nombre adecuado ya que se ajusta a lo que

queriamos hacer: un avance en la sociedad guatemalteca.

Profectus busca servir de ayuda y brindarle autonomia a personas con
discapacidades fisicas (personas parapléjicas o cuadripléjicas). La idea principal se centra

en la captura e interpretacion de sefiales bioeléctricas enviadas del cerebro hacia los



musculos' como forma para reconocer y activar comandos. Estos comandos serviran

para mover una silla de ruedas, disefiada para subir gradas.

Es importante mencionar que el presente trabajo consiste en un esfuerzo en el
cual, directa o indirectamente, han participado varias personas.Este representa la
finalizacion de cinco afios de estudios, apoyado por familia, amigos y catedraticos, sin los
que este proyecto no hubiera sido posible. De igual forma, se agradece enormemente la
ayuda econdmica por parte de la Universidad del Valle Guatemala, ya que sin este apoyo
el proyecto se hubiera quedado en fase de disefio.

" A estas sefiales eléctricas capturadas en los musculos se les conoce como sefiales

electromiograficas.
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